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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacjchtecznej (SST) $ wymagania dotycke
wykonania i odbioru rob6t zgkzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza szczegodtowa specyfikacja techniczna (SSt@howi podstagv opracowania dokumentéw
przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i reatiji rob6t dla inwestyciji:

"Przebudowa drogi gminnej ul. Stonecznej w Suchedni owie"

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu dla vitwestyciji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.ROw przydrany - row zbierajcy woct z korony drogi.

1.4.3.Réw odplywowy - réw odprowadzgy wodt poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wod: sptywapcs ze stoku.

1.4.5. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangodlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t powinien wykazasie mazliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:
— koparek podsgbiernych,
— spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzgdzea kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robd6t okéonych w niniejszej SST, mioa korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu neomiego przez wog scieciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.

5.3. Pogébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafe uzysk& podane potiej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrénego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako ehica poziomow dna i aszej kravgdzi gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslearpy wewntrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica
poziomow dna i riiszej kravgdzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyolgglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierpjawewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do
1:10, gkbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica poziomoéw dna i nszej krawdzi gérnej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szetskna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51ldb
1:3, gkbokas¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powiniencbyddalony co najmniej o 3,0 m od krgdei skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co nagno 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m,gfokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tukébkve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek paiyirowu powinien wynosi0,2%; w wytkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragezg¢h 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyéh0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiast - 2,0%,
- darniny - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtego z remontowanych rowéw i skarp rglevywiezé poza obgb
pasa drogowego i rozplantoévev miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw podaje tablica 1.

Tablica 1.
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Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 | Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu lrazna100m

3 | Powierzchnia skarp lrazna100m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerang £ 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu

Szeroké¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp nalgy sprawdza szablonem. PrZeit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami lyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaleoty ziemne



